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R RSS enre RK ROSE+KRIEGER

Automatisierungstechnik A Phoenix Mecano Company

i Anfrage-Formular




Anfrage-Formular Mehrachssysteme

RK Rose+Krieger GmbH KUNAeNNUMMET: .......oiiiiie e
Potsdamer StraBBe 9 FIrmMa: o
32423 Minden/Germany ProJeKt. ..o
Telefon: (0571) 9335-0 B =1 1=3 o) o R
Telefax: (0571) 9335-119 AV, =Y 1 RO
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartNer: ... s
Datum: oo ADTEIUNG: oo
Technische Daten:
(max. Einbauraum) MIaSS@: .. s kg
Massenschwerpunkt I iNT e ) T (VAT z mm
[ mm H (Siche S. 3)
Bl mm ANZahl TaKte / N oo
T o mm B /\ Verfahrgeschwindigkeit in X: .....ccooerieiiiiiineece m/s
- Beschleunigung in X ....cccececeeveeeeeeeeereeceeeeeee e m/s?
Zubehor: i HUbIANGE IN X: e mm
1 Befestigung E-Antrieb:
[ Endschalter L1 Nein ANZAhl TAKEE / N oo
[ Motoradapter Ja Verfahrgeschwindigkeit in y: .....cccoveeeeiieiece e m/s
(Siehe Anfrage-Formular . .
D Energiekette Motoren + Steuerungen) Beschleunlgung L I'TI/S2
I HUBIENGE IN Y et mm
Prozesskrafte [N]: Unterkonstruktion:
) ) Anzahl Takte / h o
I Nein L Nein Verfahrgeschwindigkeit in z: ......ccocceoveveeevceeeeeeeeeeeerene, m/s
[ Ja (bitte Skizze) [ Ja (bitte Skizze) Beschleunigung in Z: ......cccocoviininneeeeeees e m/s?
HUDBIANGE IN Z: i mm
Positioniergenauigkeit: .......ccoocveieiniinnn i mm
Wiederholgenauigkeit: ........ccccoviiiieriiiiiecee e mm  UmgebungsbedingQungen: ........cccccooiiiiienneieneeneeeeseeeies
Einschaltdauer Basis Th: .......ccccciriiiieiinieiecee e Feuchtigkeit: ......ooiiiii e %
Schichtbetrieb 1 ... Einsatztemperatur.....ccccooeceee e °C

Skizze & Kommentare:
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RK ROSE+KRIEGER

Anfrage-Formular Mehrachssysteme

Anwendungsbeispiele: 01 [02 O3 04 ©O5 O O7 ©O8 09 0O10 O11 0O12




Anfrage-Formular Motoren und Steuerungen Mehrachssysteme

RK Rose+Krieger GmbH KUNDENNUMMET: ..o
Potsdamer StraBe 9 FIIMNAE et
32423 Minden/Germany PrOJEKL. .
Telefon: (0571) 9335-0 B =1 1=] o) o R
Telefax: (0571) 9335-119 E-Mail: e
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartner: ......c..oecccuie e
Datum: ..ooeiee e ADLEIUNG: e
Motorart:

O Gleichstrom Antrieb

Elektronisches Handrad: O Ja O Nein
Drehzahlregelung: Ja I Nein
LZ-Antrieb: OJa O Nein

[ Drehstrom Antrieb

Schneckengetriebemotor: OJa O Nein Motortemperaturiiberwachung: Ja [ Nein
Stirnradgetriebemotor: O Ja [ Nein Bendtigter IP Schutz beim Motor/ Getriebemotor:

Spiroplangetriebemotor: OJa O Nein  Mit Bremse: O Ja O Nein
Motorspannungsbereich: ..o \ Spannung fir Bremsansteuerung: [124v/DC [ 230V/AC
MOtOrfrEqQUENZ: oo Hz MOTOIrgEDEr . ...

(z.B. Inkrementalgeber, Resolver, Absolutwertgeber)

[ Schrittmotor Antrieb mit integrierter Steuer und
Leistungselektronik (24- 48VDC)

Motor-AnschluBkabelldnge: [15m  [7,5m I 10m

Schaltnetzteile die zum Betrieb
des Motors erforderlich sind: OJa [ Nein

Programmierkabel: Ja I Nein

[J Servo Antrieb
Betriebsspannung vom Servoantrieb: [1230V/A

O 400v/AC
Bendtigter IP Schutz Positionieren Uber Satztabelle
beim Servoantrieb/ Servogetriebemotor:.........ccccooceeiriinnns max. 31 Bewegungssatze: O1Ja O Nein
Mit Bremse: [1Ja L] Nein Servoregler mit Funktion
Motorgeber: 1 Absolutwertgeber [ Resolver Positionieren mit Funktionsbausteinen: [ Ja [ Nein
Kabellange zwischen System und Schaltschrank:
0 2,5m O 5m 0 7,5m O 10m 012,5m O 15m 0 20m
Positionieren Uber Ubergeordneter Steuerung mittels Feldbusschnittstelle: ..o
(z.B. Profibus, Profinet, CanOpen, EtherCAT,)
Einsatztemperatur (0 - 40°):....cccceeecveennnes °
Sonstige Umgebungsbedingungen die zum normalen Hallenklima (0 bis 40°C) abweichend sind: ........ccccccvviienieiiiniiecienns
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Skizze & Kommen tare:
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